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QR Code APP (APP_473) Need the apple version 9.0 and above, the android version 5.0 and above.

QR-Code-App ErfordertiOS Version 9.0 oder hoher, Android Version 5.0 oder hoher.

2 Application Code QR Nécessite la version 9.0 ou supérieure pour Apple, et la version 5.0 ou supérieure pour Android.
App Codice QR Richiede la versione 9.0 o superiore per Apple, e la versione 5.0 o superiore per Android.
Aplicacion de Cédigo QR Requiere version 9.0 o superior para Apple, y version 5.0 o superior para Android.
QRO—F7FV Appleld/N\—2329.0L4 £ Androidi&/N\—23>5.0L EBHETT,

*This APP supports most of the mainstream Android models on the market, but due to the large number of Android models, different models of
systems and hardware reasons, there may be some models do not supported,specific according to the actual test!

*Diese App unterstiitzt die meisten gangigen Android-Modelle auf dem Markt. Aufgrund der grof3en Anzahl von Android-Modellen und unter-
schiedlicher System- und Hardwarebedingungen kann es jedoch sein, dass einige Modelle nicht unterstiitzt werden. Die Kompatibilitat hangt
vom tatsachlichen Test ab!

*Cette application prend en charge la plupart des modéles Android populaires sur le marché, mais en raison du grand nombre de modeles
Android, de différents systémes de modeles et de raisons matérielles, certains modéles peuvent ne pas étre pris en charge, selon le test réel !

*Questa app supporta la maggior parte dei modelli Android mainstream sul mercato, ma a causa del grande numero di modelli Android,
diversi modelli di sistemi e motivi hardware, potrebbero esserci alcuni modelli che non sono supportati, specifici secondo il test effettivo!

*Esta aplicacion es compatible con la mayoria de los modelos Android principales en el mercado, pero debido al gran nimero de modelos de
Android, diferentes modelos de sistemas y razones de hardware, puede haber algunos modelos que no son compatibles, especificos segun la
prueba real!

*TOFTVEIHRBICHTVSERDANroidETILDIFLALEZYR—FLTVETH AndroidETILOBDIERICE L SRATLPN—RFUITDEVICE
DB R—FENBVETIDEFEIZHEEDBD LI REDTRAMIEIDET!
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Product Information After-sales Service Brick Replacement Service
Produktinformation Kundendienst nach dem Kauf Ziegelstein-Ersatzdienst
Information sur le produit Service apres-vente Service de remplacement de briques
Informazioni sul prodotto Servizio post-vendita Servizio di sostituzione dei mattoncini
. Informacion del producto Servicio postventa Servicio de reemplazo de ladrillos
I"FEFERE RS ER F79—H9—EZ IOy oiay— I:PZ

Mould King

Customer Service

PR & owww.mk-brick.com
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"Bri X pert" is a special mark established by MOULD KING, representing the uniqueness and originality of the product. Every
building set with the "Bri X pert" logo is personally designed or authorized by MOULD KING's innovative team or world-class
designers who work closely with MOULD KING. This logo is our commitment to consumers, ensuring that they can enjoy a
unique and high-quality building experience.

"Bri X pert" ist ein spezielles Kennzeichen von MOULD KING, das die Einzigartigkeit und Originalitat des Produkts reprasen-
tiert. Jedes Bauset mit dem "Bri X pert"-Logo wird personlich von MOULD KINGs innovativem Team oder von weltklasse
Designern, die eng mit MOULD KING zusammenarbeiten, entworfen oder autorisiert. Dieses Logo ist unser Versprechen an
die Verbraucher, sicherzustellen, dass sie ein einzigartiges und hochwertiges Bauerlebnis genielten konnen.

"Bri X pert" est une marque spéciale établie par MOULD KING, représentant |'unicité et l'originalité du produit. Chaque
ensemble de construction portant le logo "Bri X pert" est concu ou autorisé personnellement par 'équipe innovante de
MOULD KING ou par des designers de classe mondiale travaillant étroitement avec MOULD KING. Ce logo est notre engage-
ment envers les consommateurs, garantissant qu'ils peuvent profiter d'une expérience de construction unique et de haute
qualité.

"Bri X pert" € un marchio speciale stabilito da MOULD KING, che rappresenta l'unicita e l'originalita del prodotto. Ogni set di
costruzione con il logo "Bri X pert" e progettato o autorizzato personalmente dal team innovativo di MOULD KING o da
designer di fama mondiale che lavorano a stretto contatto con MOULD KING. Questo logo € il nostro impegno nei confronti
dei consumatori, assicurando che possano godere di un'esperienza di costruzione unica e di alta qualita.

"Bri X pert" es una marca especial establecida por MOULD KING, representando la unicidad y originalidad del producto.
Cada conjunto de construccién con el logo de "Bri X pert" es diseflado o autorizado personalmente por el equipo innovador
de MOULD KING o disefiadores de clase mundial que trabajan en estrecha colaboracién con MOULD KING. Este logo es
nuestro compromiso con los consumidores, asegurando que puedan disfrutar de una experiencia de construccién Unicay de
alta calidad.

MBri X pertl (EMOULD KINGICK > TR INIRH BRI —V TH D HBODIAZ—I I AV F T2 RKERLTVET, "Bri X pert"Ol
JDRWIEREBELYMEIMOULD KINGD A /R—FT4TF—LFTIEMOULD KINGEBZICH AN T A RISADTHF 1+ —I1CL>T
BAMICRKRESINZORBAINTVEIT . COOTIFHEE ICHTEFALED
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Test all electronic components for functionality before assembly.

Testen Sie alle elektronischen Komponenten auf Funktionalitat vor der Montage.

Testez toutes les composantes électroniques pour leur fonctionnalité avant I'assemblage.
Testare tutti i componenti elettronici per la funzionalita prima dell'assemblaggio.

Prueba todos los componentes electronicos para verificar su funcionalidad antes del ensamblaje.
AL TRICI N TOEFEBmOMREZT A ML TLEEL,

IFAMILE 453, SREFHFAEE6. OFERAER(FIRB .
Please scan this QR code to obtain and carefully review the operation manual for the 6.0 module.
-4 Bitte scannen Sie diesen QR-Code, um die Bedienungsanleitung fir das Modul 6.0 zu erhalten und sorgféltig zu Gberprufen.
Veuillez scanner ce code QR pour obtenir et examiner attentivement le manuel d'utilisation du module 6.0.
] Si prega di scansionare questo codice QR per ottenere e esaminare attentamente il manuale operativo del modulo 6.0.
I||:| ] Por favor, escanee este codigo QR para obtener y revisar cuidadosamente el manual de operacion del médulo 6.0.
COQROI—RZEZRF ¥ LT, 6.0EVa—LOEEYZaTLEAFL, FRRHRL TCES,




Main control module | 6.0 1R

Motor connection terminal B~ Motor connection terminal D
FELLIEB BIIERL&IRD

) 3 Motor connection terminal F
Power & C " S
N Q © O O Q Q =

Charging Port

= | jeo0©0000™

Charging indicator light

-y N Motor connection terminal E
- (E ) (%9 (%/ BiliRAE

Motor connection termmal A Motor connection terminal C
B R L IRC

@ EBfigkin: TEESHEN. BILEE. BRFX. [T, ShHE. FaEERE,

@ BIRIETRIT: BHERTHEASTIINRASX 28 itkiEg,

@ BIEFX: ITFXEER,; IRER,

@ FTEBFlL: micro-b USBIZMEIEFTHE (USBEESRMEBEASEESV, BiiAEEI1A) .
G FEBIERIT: TBIITAK, RTHLTES; FTBE2.5—30\0.

@ Motor Connection Terminals: Can connect to various motors, receivers, reversing switches, lights,
atomizers, sound modules, etc.

@ Power Indicator: Distinguish battery modes by the color and flashing status of the indicator light.

® Power Switch: Turn on or off the lithium battery; switch modules.

@ Charging Port: Connect the charging cable via a micro-b USB interface (the output voltage of the USB transformer should not exceed 5V, and
the current should not exceed 1A).
® Charging Indicator: The red light flashes when charging and remains solid when fully charged; charging time is 2.5 to 3 hours.

® Motoranschlussterminals: Anschlussmoglichkeiten fiir verschiedene Motoren, Empfanger, Wendeschalter, Lampen, Vernebler, Soundmodule usw.
@ Leistungsanzeige: Unterscheidung der Batteriemodi anhand der Farbe und des Blinkzustands der Anzeigeleuchte.
® Stromschalter: Lithiumbatterie ein- oder ausschalten; Module wechseln.

@ Ladeanschluss: Verbinden des Ladekabels iiber einen Micro-B-USB-Anschluss (die Ausgangsspannung des USB-Transformators darf 5V nicht
tiberschreiten, der Strom darf 1A nicht iiberschreiten).
® Ladeanzeige: Die rote Leuchte blinkt beim Laden und leuchtet durchgehend bei voller Ladung; Ladezeit betrdgt 2,5 bis 3 Stunden.




@ Bornes de connexion moteur : Peut se connecter a divers moteurs, récepteurs, commutateurs de renversement, lumiéres,
atomiseurs, modules sonores, etc.

@ Indicateur de puissance : Distinguer les modes de batterie par la couleur et I'état de clignotement de l'indicateur lumineux.

® Interrupteur d'alimentation : Activer ou désactiver la batterie au lithium ; changer les modules.

@ Port de charge : Connectez le cable de charge via une interface micro-b USB (la tension de sortie du transformateur USB
ne doit pas dépasser 5V, et le courant ne doit pas dépasser 1A).

® Indicateur de charge : La lumiére rouge clignote lors de la charge et reste allumée lorsque la charge est compléte ;
temps de charge de 2,5 a 3 heures.

@ Terminali di collegamento motore: Puo connettersi a vari motori, ricevitori, interruttori di inversione, luci, atomizzatori,
moduli sonori, ecc.
@ Indicatore di alimentazione: Distingui le modalita della batteria attraverso il colore e lo stato lampeggiante dell'indicatore luminoso.

@ Interruttore di alimentazione: Accendi o spegni la batteria al litio; cambia moduli.

@ Porta di ricarica: Collegare il cavo di ricarica tramite un'interfaccia micro-b USB (la tensione di uscita del trasformatore USB non
deve superare i 5V e la corrente non deve superare 1A).
® Indicatore di carica: La luce rossa lampeggia durante la carica e rimane accesa quando é completamente carica; tempo di carica

da 2,5 a 3 ore.

@ Terminales de conexion del motor: Puede conectar varios motores, receptores, interruptores de inversion, luces, atomizadores,
modulos de sonido, etc.
@ Indicador de energia: Distinguir los modos de bateria por el color y el estado de parpadeo del indicador.

® Interruptor de energia: Encender o apagar la bateria de litio; cambiar modulos.

@ Puerto de carga: Conectar el cable de carga a través de una interfaz micro-b USB (el voltaje de salida del transformador USB no
debe exceder 5V, y la corriente no debe exceder 1A).

® Indicador de carga: La luz roja parpadea al cargar y permanece encendida cuando esta completamente cargada;
tiempo de carga de 2,5 a 3 horas.

O® E—42 —EGiRF: BR4BGT—4—, ZEH. BEAMvF, 54 b BUR. YUY RED 2 -G EICEGHTEE.

QBRAVSr—3—: A5 —4—F1 bOBLRRIRETN Y TY—E— REEX5EL,

@ BEARAyTF: UFVALNY TV —2FVFERATIZTS; EV2—-LENYERS.

@ FEEB/AR—b: micro-b USBA >4 —7 x —REN L TRET7— TN &6 (USBEEROLNEBEERBSVERATIELL T,
BREFTAZEBATRESELW) ,

ORBAO7—42—: RBHPERFNIA MEZRL. RRBICRBESh B EHFVTA MRKTTS; FEIFHE(&2.5 - 305,




Remote Control | &%

Left Rocker Right Rocker
EREF

Charging indicator light
FRIETAT

Power indicator light

RRIE T

Channel reversing switch

EEREFT
Front View

IEmE

Leftup and down double keys
M ETFIE
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Right up and down double keys
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@ Fk: 117, XEEE,
Q@ WEETY: EYBEGIERTNRSRES SERIEEEE,
Q) FHISTN: RERITES, THIITER; 7E8AE1.5—200,

@ EiEFIIEh: ABERE. RES.
TR B BEERIE. RS,

® HEFIBE: CEERBILE, R,
GiEHF-25): DIBERIE. REE.

® EEREFE: MTZBEEIEEEAH.

@ EMETFRE: BEESENE. &,

AN LETRE: FEEEE. k.

@ 7H87,: micro-b USBIEIEE7EHE (USBEERBHBEERESETSV, BRRESELIA)

@ Switch: Turn the remote control on or off.
@ Power Indicator: Distinguish if the lithium battery is successfully connected through the state of the blue indicator light.
@ Charging Indicator: The red light stays on while charging, and turns off when fully charged; charging time is 1.5 to 2 hours.

@ Left Joystick { Movement: Forward and reverse rotation of the A channel motor.
Left Joystick —~ Movement: Forward and reverse rotation of the B channel motor.

@ Right Joystick { Movement: Forward and reverse rotation of the C channel motor.
Right Joystick — Movement: Forward and reverse rotation of the D channel motor.

® Channel Reversing Switch: Changes the rotation direction of the channel motor.
(@ Left Side Up/Down Dual Button: Forward and reverse rotation of the E channel motor.
Right Side Up/Down Dual Button: Forward and reverse rotation of the F channel motor.

© Charging Port: Connect the charging cable via a micro-b USB interface (the output voltage of the USB transformer
should not exceed 5V, and the current should not exceed 1A).

@ Schalter: Fernbedienung ein- oder ausschalten.
@ stromindikator: Verbindung der Lithiumbatterie anhand des Zustands der blauen Anzeigeleuchte erkennen.
(@ Ladeanzeige: Rotes Licht bleibt beim Laden an, erlischt bei vollstandiger Ladung; Ladezeit betrégt 1,5 bis 2 Stunden.

@ Linker Joystick { Bewegung: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des A-Kanal-Motors.
Linker Joystick — Bewegung: Vorwarts- und Riickwéartsdrehung des B-Kanal-Motors.

Rechter Joystick | Bewegung: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des C-Kanal-Motors.
Rechter Joystick — Bewegung: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des D-Kanal-Motors.

(® Kanalumkehrschalter: Andert die Drehrichtung des Kanalmotors.
(@ Linke Seite Auf/Ab Doppeltaste: Vorwarts- und Riickwértsdrehung des E-Kanal-Motors.
Rechte Seite Auf/Ab Doppeltaste: Vorwarts- und Riickwartsdrehung des F-Kanal-Motors.

@ Ladeanschluss: Verbinden des Ladekabels iiber einen Micro-B-USB-Anschluss (die Ausgangsspannung des
USB-Transformators darf 5V nicht iiberschreiten und der Strom darf 1A nicht tiberschreiten).




@ Interrupteur : Allumer ou éteindre la télécommande.
@ Indicateur de puissance : Déterminer si la batterie au lithium est connectée avec succés grace a I'état de I'indicateur lumineux bleu.
® Indicateur de charge : La lumiére rouge reste allumée pendant la charge et s'éteint lorsque la charge est compléte ; temps de charge de 1,5 a 2 heures.
@ Joystick gauche { Mouvement : Rotation avant et arriére du moteur du canal A.
Joystick gauche — Mouvement : Rotation avant et arriere du moteur du canal B.
(® Joystick droit { Mouvement : Rotation avant et arriére du moteur du canal C.
Joystick droit —~ Mouvement : Rotation avant et arriére du moteur du canal D.
® Interrupteur de renversement de canal : Change la direction de rotation du moteur du canal.
(@ Double bouton haut/bas c6té gauche : Rotation avant et arriére du moteur du canal E.
Double bouton haut/bas c6té droit : Rotation avant et arriére du moteur du canal F.
® Port de charge : Connecter le cable de charge via une interface micro-b USB (la tension de sortie du transformateur USB ne doit pas dépasser 5V et le
courant ne doit pas dépasser 1A).

@ Interruttore: Accendere o spegnere il telecomando.
@ Indicatore di alimentazione: Distinguere se la batteria al litio & connessa correttamente attraverso lo stato dell'indicatore luminoso blu.
® Indicatore di carica: La luce rossa rimane accesa durante la carica e si spegne quando la carica & completa; tempo di ricarica da 1,5 a 2 ore.
@ Joystick sinistro { Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale A.
Joystick sinistro < Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale B.
(® Joystick destro  Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale C.
Joystick destro — Movimento: Rotazione avanti e indietro del motore del canale D.
® Interruttore di inversione del canale: Cambia la direzione di rotazione del motore del canale.
@ Doppio pulsante alto/basso sul lato sinistro: Rotazione avanti e indietro del motore del canale E.
Doppio pulsante alto/basso sul lato destro: Rotazione avanti e indietro del motore del canale F.
® Porta di carica: Collegare il cavo di carica tramite un'interfaccia micro-b USB (la tensione di uscita del trasformatore USB non deve superare i 5V e la
corrente non deve superare 1A).

@ Interruptor: Encender o apagar el control remoto.
@ Indicador de energia: Determinar si la bateria de litio esta conectada exitosamente mediante el estado de la luz indicadora azul.
® Indicador de carga: La luz roja permanece encendida durante la carga y se apaga cuando esta completamente cargada; tiempo de carga de 1.5 a 2 horas.
@ Joystick izquierdo § Movimiento: Rotacién hacia adelante y hacia atras del motor del canal A.
Joystick izquierdo — Movimiento: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal B.
(® Joystick derecho § Movimiento: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal C.
Joystick derecho — Movimiento: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal D.
® Interruptor de reversa del canal: Cambia la direccion de rotacién del motor del canal.
@ Botén doble arriba/abajo lado izquierdo: Rotacién hacia adelante y hacia atras del motor del canal E.
Boton doble arriba/abajo lado derecho: Rotacion hacia adelante y hacia atras del motor del canal F.
® Puerto de carga: Conectar el cable de carga mediante una interfaz micro-b USB (la tension de salida del transformador USB no debe exceder 5V, y la
corriente no debe exceder 1A).

@ Ry F: VEQAVEFVFERTTIZT S,
Q BRAVCH—4—: BBOIVOHr—42—54 NORETY FUALABHAEEICSEGEATLIHNERBILET,
Q@ REAPH—4—: REHMFIFEDNTA PASRILEGT. BERTHICEEILET. RERBK1.5-2HTY.
@ E£Y 341 RT14 v I 1BWE: AF v U RVE—F —DOIFER L ¥z,
ESaqAART41 v -8E: BFv Y RIE—L—DIFE L i¥iEE,
® BY 3aM AT 4 v I IEME: CFv Y R E—2 —DEER LT,
BYaMAT414v9-BEE: DF ¥ RILE—2—DIEKL i¥EE,
® FrYrVEERAS vTF: BEFr Y RIOT—4—OEEFREEET 3.
@ EROLEFETLREY: EF v RIIVE—42 —DIFE & s,
BEOLEFHTLKEY: FFv > RVE—4 —OIEE L ¥z,
© #ZB/A—F: micro-bUSBA ¥4 —7 1 —RENLTRBr— 7V EGEL T (USBEEROHABERSVERBATRES T, BRJIAZBATREYERA) .
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Turn on the remote control power, turn on the module power, and ensure successful pairing.
Schalten Sie die Stromversorgung der Fernbedienung ein, schalten Sie die Stromversorgung

des Moduls ein und stellen Sie eine erfolgreiche Kopplung sicher.

Allumez I’ alimentation de la télécommande, allumez I’ alimentation du module et assurez-vous
que I’ appairage est réussi.

Accendi I’ alimentazione del telecomando, accendi I’ alimentazione del modulo e assicurati

che I’ accoppiamento sia avvenuto con successo.

Encienda la alimentacion del control remoto, encienda la alimentacion del médulo y asegtrese
de que el emparejamiento sea exitoso.

VEIVOEFEAN. EV2a—-LOEREANN, RTUVTHENLTNIC EERBLTIESL,

BV —/NARHL, EERIRARD, EIERAIEA R LB, BilsFLmAEEE.

Take out an A motor and connect it to the module A interface, move the left joystick upwards, and the motor power hole rotates to the left.
Nehmen Sie einen A-Motor heraus und verbinden Sie ihn mit dem A-Anschluss des Moduls, bewegen Sie den linken Joystick nach oben, und
das Motorleistungsloch dreht sich nach links.

Sortez un moteur A et connectez-le a I’ interface A du module, déplacez le joystick gauche vers le haut et le trou de puissance du moteur
tourne vers la gauche.

Estrai un motore A e collegalo all’ interfaccia A del modulo, muovi il joystick sinistro verso I’ alto e il foro di potenza del motore ruota
verso sinistra.

Saque un motor A y conéctelo a la interfaz A del médulo, mueva el joystick izquierdo hacia arriba y el orificio de potencia del motor

girara hacia la izquierda.

AE—2—ZMYHLTED 12— ILDAM V2 —T 2 —RIHEGE L, EOV a A AT+ vV 2 LICENL TE—2—0OFHAEEICEEEEEET.




EERTERRTED, BilaihilRaEs.

The left joystick of the remote control moves downwards, and the motor power hole rotates to the right.

Bewegen Sie den linken Joystick der Fernbedienung nach unten, und das Motorleistungsloch dreht sich nach rechts.

Déplacez le joystick gauche de la télécommande vers le bas, et le trou de puissance du moteur tourne vers la droite.

Muovi il joystick sinistro del telecomando verso il basso e il foro di potenza del motore ruota verso destra.

Mueva el joystick izquierdo del control remoto hacia abajo y el orificio de potencia del motor girara hacia la derecha.

VEQAVOEDY aAAT4 vV ETICENL, E—2—0ENAEZAICEEZESEET.

gEhiBEEREAX, EERE LT, BN RAEE.

Turn the channel directional switch, move the remote control upwards, and the motor power hole rotates to the right.

Drehen Sie den Kanalrichtungsschalter, bewegen Sie die Fernbedienung nach oben, und das Motorleistungsloch dreht sich nach rechts.
Tournez I’ interrupteur directionnel du canal, déplacez la télécommande vers le haut, et le trou de puissance du moteur tourne vers la droite.
Gira l'interruttore direzionale del canale, muovi il telecomando verso I'alto e il foro di potenza del motore ruota verso destra.

Gire el interruptor direccional del canal, mueva el control remoto hacia arriba y el orificio de potencia del motor girara hacia la derecha.

Fro2VBRARA v FEIPYEA. VEQVZ2LICEHMIL, E—2—-0FHHALRICEELET.




EERIEFRTEE, BNIHFREEE.

The left joystick of the remote control moves downwards, and the motor power hole rotates to the left.

Der linke Joystick der Fernbedienung bewegt sich nach unten, und das Motorleistungsloch dreht sich nach links.

Le joystick gauche de la télecommande se déplace vers le bas, et le trou de puissance du moteur tourne vers la gauche.
Il joystick sinistro del telecomando si muove verso il basso, e il foro di potenza del motore ruota verso sinistra.

El joystick izquierdo del control remoto se mueve hacia abajo, y el orificio de potencia del motor gira hacia la izquierda.

VEAVDEY aM AT 1 v I BTFIZEBE. E—2—0BNALEICEELEY.
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R BRAERIELL LA, MR FEriESBGE T A ERSEHE, NidiiESBiNrEENi, ABIIMAEE, BRI RBIEE, AL,

Please test all motors according to the above method. After the test is completed, please remove the motors for easy assembly in the future.

When testing, please test the corresponding channel of the motor. An A motor corresponds to channel A, a B motor corresponds to channel B,

and so on.

Bitte testen Sie alle Motoren nach der oben genannten Methode. Nach Abschluss des Tests entfernen Sie bitte die Motoren, um die zukiinftige

Montage zu erleichtern. Beim Testen testen Sie bitte den entsprechenden Kanal des Motors. Ein A-Motor entspricht Kanal A, ein B-Motor

entspricht Kanal B usw.

Veuillez tester tous les moteurs selon la méthode ci-dessus. Apreés le test, veuillez retirer les moteurs pour faciliter I'assemblage ultérieur.

Lors des tests, veuillez tester le canal correspondant du moteur. Un moteur A correspond au canal A, un moteur B correspond au canal B, etc.

Si prega di testare tutti i motori secondo il metodo sopra descritto. Dopo il test, rimuovere i motori per facilitare il futuro assemblaggio.

Durante il test, testare il canale corrispondente del motore. Un motore A corrisponde al canale A, un motore B corrisponde al canale B, ecc.

Por favor, pruebe todos los motores segun el método anterior. Después de completar la prueba, retire los motores para facilitar el ensamblaje

futuro. Al probar, pruebe el canal correspondiente del motor. Un motor A corresponde al canal A, un motor B corresponde al canal B, etc.
BOFETIRTDE—R2—ETAMLTLEZL, TAMETLEL, BROBAUTESRICTILHICE—F—EMYIHILTLESL, TAMEF

2k, E—4—0OWHTE3Fr U2 LETAMLTLESL, A =4 —([FAF ¥ VR NS, BE—4L—[FBF v R LISHBLET.
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Insert the motor wire into the module, turn on the module and connect the remote control. Move the right joystick left and right (D channel) to test if the rack can move horizontally.
If it cannot, please check if the previous steps were assembled correctly. After testing, disconnect the wire and turn off the module and remote control.

Stecken Sie das Motorkabel in das Modul, schalten Sie das Modul ein und verbinden Sie die Fernbedienung. Bewegen Sie den rechten Joystick nach links und rechts (D-Kanal),

um zu testen, ob das Zahnstangengetriebe horizontal bewegt werden kann. Wenn dies nicht méglich ist, Gberpriifen Sie, ob die vorherigen Schritte richtig montiert wurden.

Nach dem Test trennen Sie das Kabel und schalten das Modul und die Fernbedienung aus.

Insérez le fil du moteur dans le module, allumez le module et connectez la télécommande. Déplacez le joystick droit de gauche a droite (canal D) pour tester si la crémaillére peut
se déplacer horizontalement. Si ce n'est pas le cas, veuillez vérifier si les étapes précédentes ont été correctement assemblées. Apres les tests, déconnectez le fil et éteignez

le module et la télécommande.

Inserisci il filo del motore nel modulo, accendi il modulo e collega il telecomando. Muovi la levetta destra da sinistra a destra (canale D) per testare se la cremagliera puo muoversi
orizzontalmente. Se non é possibile, controlla se i passaggi precedenti sono stati assemblati correttamente. Dopo il test, scollega il filo e spegni il modulo e il telecomando.

Inserte el cable del motor en el médulo, encienda el médulo y conecte el control remoto. Mueva el joystick derecho hacia la izquierda y hacia la derecha (canal D) para probar si el
engranaje puede moverse horizontalmente. Si no puede, verifique si los pasos anteriores fueron ensamblados correctamente. Después de la prueba, desconecte el cable y apague
el moédulo y el control remoto.
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The axle pin hole arm should be installed horizontally.

Der Achsstiftlocharm sollte horizontal eingebaut werden.

Le bras de trou d'axe doit étre installé horizontalement.

Il braccio del foro per perno d'asse deve essere installato orizzontalmente.
El brazo del orificio del pasador del eje debe instalarse horizontalmente.
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Ensure that the connection and the axle hole are kept horizontal.

Achten Sie darauf, dass die Verbindung und das Achsloch horizontal bleiben.
Assurez-vous que la connexion et le trou de I'axe restent horizontaux.
Assicurati che il collegamento e il foro dell'asse siano mantenuti orizzontali.
Asegurese de que la conexion y el orificio del eje se mantengan horizontales.
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Open the module and connect the remote control. Move the right joystick up and down (C channel) to test if the suspension
lifting function works properly. If it does not, please check if the previous steps were assembled correctly. Do not turn off the
module and remote control after testing, wait for the next instruction.

Offnen Sie das Modul und verbinden Sie die Fernbedienung. Bewegen Sie den rechten Joystick nach oben und unten (C-Kanal),
um zu testen, ob die Aufhangehebefunktion ordnungsgema0 funktioniert. Wenn dies nicht der Fall ist, Uberpriifen Sie, ob die
vorherigen Schritte richtig zusammengebaut wurden. Schalten Sie das Modul und die Fernbedienung nach dem Testen nicht aus,
warten Sie auf die nachste Anweisung.

Ouvrez le module et connectez la télécommande. Déplacez le joystick droit vers le haut et vers le bas (canal C) pour tester si la
fonction de levage de la suspension fonctionne correctement. Si ce n'est pas le cas, vérifiez si les étapes précédentes ont été
correctement assemblées. Ne fermez pas le module et la télécommande apres les tests, attendez la prochaine instruction.

Apri il modulo e collega il telecomando. Muovi la levetta destra su e giu (canale C) per testare se la funzione di sollevamento
della sospensione funziona correttamente. Se non funziona, verifica se i passaggi precedenti sono stati assemblati correttamente.
Non spegnere il modulo e il telecomando dopo il test, attendi il prossimo comando.

Abra el médulo y conecte el control remoto. Mueva el joystick derecho hacia arriba y hacia abajo (canal C) para probar si la
funcion de elevacion de la suspension funciona correctamente. Si no es asi, verifique si los pasos anteriores fueron ensamblados
correctamente. No apague el modulo y el control remoto después de la prueba, espere la proxima instruccion.
EVa—)LEREE, VEQAVEEGLET, VEQAVOARY I M AT v I EERCEHMALT (CFrRL) YRRV Y aYDUTT
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Move the left joystick up and down (A channel) to test if the cross shaft can rotate clockwise or counterclockwise. If it
cannot, please check if the previous steps were assembled correctly. After testing, turn off the module and remote control.
Bewegen Sie den linken Joystick auf und ab (A-Kanal), um zu testen, ob die Kreuzwelle im oder gegen den Uhrzeigersinn
drehen kann. Wenn dies nicht mdglich ist, Giberprifen Sie, ob die vorherigen Schritte richtig montiert wurden. Schalten
Sie nach dem Test das Modul und die Fernbedienung aus.

Déplacez le joystick gauche vers le haut et vers le bas (canal A) pour tester si I'arbre transversal peut tourner dans le
sens horaire ou antihoraire. Si cela n'est pas possible, vérifiez si les étapes précédentes ont été correctement assemblées.
Apres le test, éteignez le module et la télécommande.

Muovi la levetta sinistra su e giu (canale A) per testare se |'asse trasversale puo ruotare in senso orario o antiorario. Se
non puo, controlla se i passaggi precedenti sono stati assemblati correttamente. Dopo il test, spegni il modulo e il
telecomando.

Mueva el joystick izquierdo hacia arriba y hacia abajo (canal A) para probar si el eje transversal puede rotar en sentido
horario o antihorario. Si no puede, verifique si los pasos anteriores fueron ensamblados correctamente. Después de la
prueba, apague el médulo y el control remoto.
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